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VALORACIO
Estudis Enginyeria Electronica industrial i automatica
Especialitat Professional Automatica i robotica 1
Coneixements
Cinematica, dinamica i control de robots. 2,55
Planificacié automatica de tasques en robotica. 2,55
Idiomes Catala, castella i anglés parlats, llegits i escrits. 0,5
Es valorara: Haver cursat o estar cursant un master Universitari en Automatica i Robotica o similars. 0,5
Competéncies Técniques
Robotic Operating System. 0,5
Desenvolupar programari: Plansys2 i Git. 0,5
Programacié: C++ i Python. 0,5
Experiéncia Professional
Es valorara experiéncia en funcions similars a les descrites, especificament, en el desenvolupament
d’activitats de recerca, tant en I’entorn universitari com industrial.
Funcions
Desenvolupar un marc per a la planificacié de tasques usant PlanSys2. 0,4
Dissenyar un programari per a I’execucié de tasques usant Behavior Trees. 0,4
Desenvolupament d’un entorn de simulacié de tasques de manipulacié amb un robot Tiago. 0,3
Experimentar amb tasques de manipulacié amb el robot Tiago real. 0,3

Altres requisits a considerar
Capacitat de comunicacié i de treball en grup.
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