UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA
BARCELONATECH

Codi de I'oferta: 30259151182

Nom de l'oferta: Backend Engineer for Robotics

DADES DE L’OFERTA

Unitat d'Adscripcio: Institut de Robotica i Informatica Industrial
Contracte d’activitats cientificotécniques
. Durada prevista del finangament vinculat inicialment a la contractacié: 12 mesos
Condicions laborals:
Perfil Genéric: Técnic/a de Grau Mitja de Suport a la Recerca
Grup: 2 CLT: U

Retribucié bruta anual: 32.402,30 €/anuals (per jornada completa)  Data d'inici prevista: 15/09/2025
Jornada: 35 h./set. Horari previst:

Ambits de coneixement Enginyeria Robotica

DADES DEL PROJECTE

Nom del projecte: "ADMIT - Atencié DoMiciliaria InTegrada"
Web del projecte
Nom del grup de recerca ROBiri - Grup de Percepcié i Manipulacié Robotitzada de I'IRI
Linia de Recerca Robotica Assistencial
Convocatoria:

Codi projecte: C-13232
Enllag oferta Euraxess:  https://euraxess.ec.europa.eu/jobs/364101

PROCES DE SELECCIO

Termini de presentacié de sol-licituds: 1 de setembre de 2025

Data constitucié del tribunal: 4 de setembre de 2025 a les 11:00 hores mitjangant I'eina Google Meet

Desenvolupament del procés selectiu

Un cop finalitzat el periode de recepcié de candidatures, la secretaria del tribunal podra contactar amb les persones inscrites per tal de demanar
la documentacié d'obligatoria entrega que no s'hagi aportat o per sol-licitar documentacié complementaria per a la valoracié de la candidatura.
El tribunal realitzara una primera valoracié curricular de les persones candidates aptes, i si ho considera pertinent, convocara a la realitzaci6 de
proves i/o entrevistes a aquelles persones que superin la valoracié curricular. La data i el lloc de les entrevistes i/o proves sera fixada pel tribunal
i es comunicara, amb temps, a les persones convocades al correu electronic que ens hagin proporcionat en la seva sol-licitud, també es fara
publica la convocatoria mitjangant la web https://talenthub.upc.edu/en/jobs/psr/psr-jobs-folder/research-support-staff.

Les persones candidates han de tenir disponibilitat per dur a terme la prova i/o I'entrevista mitjangant I’eina informatica Google-Meet.

DADES DEL TRIBUNAL

Representant unitat: Cristian Barrué Subirana

Suplent Representant unitat: Guillen Alenya Ribas
Composicio del tribunal:

Representant del Comité PASL: Per determinar

Representant del Servei de Personal: Lourdes Moreno de Francisco

Servei de Personal 30259151182



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA
BARCELONATECH

DESCRIPCIO DEL LLOC DE TREBALL

Objectiu de la contractacié
Dissenyar, construir i mantenir els serveis basics de backend per a una plataforma robotica innovadora
que ajuda la gent gran a casa seva.

REQUISITS

Titulacié universitaria de grau mitja; Diplomatura (antiga titulacié), Grau Universitari (nova titulacid).

PERFIL PROFESSIONAL

Estudis Enginyeria Robotica o Similar
Especialitat Professional Control de la robotica i sistemes intel-ligents

Coneixements
Aprenentatge per imitacio.
Clonacié de comportaments i la transferéncia de simulacié a realitat.
Localitzacid, SLAM, algoritmes de planificacio global i estratégies de control per a robots mobils.

Idiomes Catala, castella i angles parlats, llegits i escrits.

Es valorara:

Competeéncies Técniques
Entorns de desenvolupament: en MuJoCo, ROS, Gym i Linux.
Depuracid, control de versions i disseny de programari sostenible.
Visio per computadors i sensors: LiDAR.
Cameres de profunditat.
Técniques de visio per computador.
Python, C++i Git.
Aprenentatge automatic i IA: Clonacié de comportament (BC).
Magquinari de robotica: Brag robotic UR3e, cadires de rodes autonomes, robots d'assisténcia.

Experiéncia Professional
En el disseny de models d'aprenentatge profund de principi a fi per a tasques de manipulacid.
Integracio de sensors per a la deteccid, localitzacié i mapatge d'objectes.
Construccié de demostradors a MuloCo i he avaluat el rendiment en robots simulats i real.
Disseny d'algoritmes de control per a cadires de rodes autonomes i sistemes d'acoblament utilitzant
LiDAR i dades de camera.
Integracio de LiDAR 2D i codificadors per a la cartografia del terreny i I'estimacid cinematica.
Es valorara experiéncia en funcions similars a les descrites, especificament, en el desenvolupament
d’activitats de recerca, tant en I’entorn universitari com industrial.

Funcions
Dissenyar, implementar i mantenir serveis de backend que interactuin amb plataformes robotiques
basades en ROS, aplicacions basades en Android.
Gestionar I'emmagatzematge i la recuperacié de dades.
Coordinar la logica i la comunicacié de tot el sistema.

Altres requisits a considerar

Capacitat per documentar treballs, presentar troballes i contribuir a publicacions técniques.
Bones habilitats comunicatives.

ALTRE INFORMACIO D'INTERES
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