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PERFIL PROFESSIONAL

Estudis

Especialitat Professional

Coneixements

Idiomes

Es valorara:

Competéncies Técniques

Experiéncia Professional

Funcions

Altres requisits a considerar

Enginyeria Informatica

Computadors

Disseny de programari robotic amb ROS/ROS2.
Tecniques d'optimitzacié per a control en temps real en sistemes robotics.
Integracié de sensors i locomocié autonoma en entorns complexos.

Catala, castella i anglés parlats, llegits i escrits.

ROS i ROS2.

Programacié en C++, Python, Matlab/Simulink.

Implementacié d’algorismes de control: WBC, MPC, planificacié de trajectories.
Us de GitHub, Google Test i fluxos de validacié de programari.

Haver participat en projectes que incloguin el Control optim i de cos complet per a robots amb potes i
mobils.

En el desenvolupament d’algorismes de control per a robots amb potes i manipuladors mobils.

En recerca i desenvolupament en robotica en entorns academics i industrials.

Es valorara experiéncia en funcions similars a les descrites, especificament, en el desenvolupament
d’activitats de recerca, tant en I’entorn universitari com industrial.

Desenvolupar la pila de programari (ROS2) per a robots mobils i amb potes dissenyats a mida.
Implementar algorismes de control incloent controladors de cos complet i optims.

Integrar dades de sensors (IMU, cameres, codificadors d’articulacions) als fluxos de control.
Donar suport a la simulacid i als tests de camp de les plataformes robotiques.

Col-laborar en la transferencia de recerca i la documentacio técnica.

Domini d'altres idiomes.
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