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RITERI
PERFIL PROFESSIONAL ¢ S .
VALORACIO
Estudis Enginyeria Automatica i Robotica o Mecatronica
Especialitat Professional Automatica i Robotica 1
Coneixements
Sistemes dinamics: modelat, identificacid i simulacid. 1,5
Control avancgat de sistemes. 1,5
Implementacié de controladors en temps real. 1,5
Idiomes Catala, castella i anglés parlats, llegits i escrits. 0,5
Es valorara:
Competéncies Técniques
Entorns d'optimitzacié per control: Yalmip, LMI. 0,75
Programacio: Python. 0,75
Matlab/Simulink. 0,5
Experiéncia Professional
Es valorara experiéncia en funcions similars a les descrites, especificament, en el desenvolupament
d’activitats de recerca, tant en I’entorn universitari com industrial.
Funcions
Desenvolupar els algorismes de estimacio i control avangat per hivernacles. 0,5
Implementar i validar els algorismes en simulacié i sobre el prototipus real. 0,5
Preparar els lliurables del projecte. 0,5
Redactar articles cientifics. 0,5

Altres requisits a considerar
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